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PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 -19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

Robocon ialah pertandingan robot antarabangsa yang menguji keupayaan pelajar
universiti untuk merekacipta dan membina robot bagi menyelesaikan tugasan tertentu.
la dianjurkan oleh Asia-Pacific Broadcasting Union (ABU), dengan penyertaan dari
pelbagai negara. Cabaran Robocon berubah setiap tahun, dengan tema yang menguiji
kreativiti, kemahiran kejuruteraan, dan kerja berpasukan. Untuk Robocon 2025, temanya
adalah "Robot Basketball", di mana robot perlu bermain seperti pemain bola keranjang!
Cabaran utama yang perlu dihadapi oleh pasukan:

» Reka bentuk robot — Pasukan perlu membina robot yang boleh menggelecek,
menghantar, dan menjaringkan bola ke dalam jaring setinggi 2.43 meter.

= Pengaturcaraan & Automasi — Robot harus mampu bergerak dengan ketepatan
termasuk mengawal bola, bertahan, dan menjaringkan gol.

» Kerjasama Pasukan — Setiap pasukan mengawal dua robot, yang mesti beroperasi
bersama untuk mengatasi lawan.

= Strategi Permainan — Markah diberikan seperti bola keranjang sebenar: 3 mata
untuk jaringan jarak jauh, 2 mata untuk jaringan jarak sederhana, dan 7 mata untuk
jaringan secara melompat (slam dunk).

» Tekanan Masa - Setiap pasukan penyerang hanya mempunyai masa 20 saat
untuk cubaan menjaringkan gol.

Pertandingan tahun ini dijangka sangat mencabar dan penuh dengan pelbagai strategi
corak permainan, kerjasama antara robot dan ketepatan dalam menyerang serta
bertahan. Antara aspek kejuruteraan dan teknologi yang perlu diambilkira dalam
pembangaunan robot adalah seperti berikut:

» Reka Bentuk Robot yang Dioptimumkan — Pasukan membina robot yang ringan
dan pantas, dengan kawalan pergerakan yang sangat tepat.

» Pengaturcaraan Efisyen — Menggunakan automasi berasaskan Al dan algoritma
untuk membantu robot membuat keputusan dalam masa sebenar.
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= Komunikasi Berkesan — Pasukan mengamalkan komunikasi yang jelas dan lancar
antara operator manusia dan robot.

= Strategi Permainan & Kebolehsuaian — Pasukan yang hebat menganalisis
kelemahan lawan dan menyesuaikan taktik mereka semasa pertandingan.

= Ujian & Penambahbaikan Berterusan — Robot diuji secara intensif untuk
memastikan ia boleh berfungsi dengan konsisten di bawah tekanan pertandingan.

Untuk Robocon 2025, pasukan perlu meningkatkan ketepatan dalam menjaringkan bola
dan mengoptimumkan strategi bertahan bagi memenangi pertandingan. Penganjur
pertandingan Robocon Malaysia 2025 adalah Universiti Tun Hussein Onn Malaysia
(UTHM) dengan sokongan Kementerian Pendidikan Tinggi dan Radio Televisyen Malaysia
(RTM). Pertandingan peringkat kebangsaan ini akan mempertemukan pasukan universiti
terbaik dari seluruh Malaysia untuk merebut peluang mewakili negara ke ABU Robocon
2025 yang bakal diadakan di Ulaanbaatar, Mongolia pada 24 Ogos 2025.

UBJEKTIF

PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 -19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

1. Mempromosikan kreativiti dan inovasi dalam bidang robotik serta menggalakkan
kerjasama antara pelajar kejuruteraan dan teknologi.

2. Menguji kemahiran teknikal peserta dalam membina dan mengendalikan robot
mengikut tema yang ditetapkan.

3. Memupuk semangat berpasukan, kepimpinan, dan penyelesaian masalah dalam
kalangan pelajar.

4. Menyediakan platform persediaan untuk pertandingan antarabangsa ABU
Robocon.
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PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 —-19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

Robocon diasaskan pada tahun 2002 oleh Asia-Pacific Broadcasting Union (ABU)
sebagai pertandingan robot untuk pelajar universiti. la berkembang daripada Nippon
Hoso Kyokai (NHK) Robocon, yang bermula pada tahun 1991 di Jepun dan hanya
melibatkan pasukan dari negara tersebut.

Setiap tahun, Robocon memperkenalkan tema baharu yang unik, lazimnya berasaskan
elemen budaya atau cabaran teknologi. Setiap pasukan yang bertanding perlu mereka
cipta dan membina robot yang cekap untuk menyelesaikan tugasan dalam tempoh masa
yang ditetapkan serta bersaing secara langsung dengan pasukan lain. Seiring peredaran
masa, pertandingan ini telah berkembang daripada konsep permainan berasaskan
pertempuran kepada aspek teknologi, kreativiti, dan kejuruteraan berketepatan tinggi.

Sejak diperkenalkan, acara ini telah dianjurkan di pelbagai negara termasuk Jepun, China,
India, Malaysia, dan Vietnam, dengan tema-tema menarik seperti pembinaan piramid dan
permainan badminton robotik. Pada tahun 2025, ABU Robocon akan berlangsung di
Ulaanbaatar, Mongolia, menampilkan cabaran unik bertemakan robot bola keranjang.

Beberapa negara dan wilayah menganjurkan pertandingan Robocon peringkat
kebangsaan bagi memilih wakil ke kejohanan utama ABU Robocon. Ini memberi peluang
kepada universiti untuk mempamerkan kepakaran robotik sebelum bersaing di peringkat
antarabangsa. Antara negara yang menganjurkan Robocon edisi tempatan adalah:

e Malaysia — UTHM menjadi tuan rumah Robocon Malaysia 2025, diadakan pada 17
=19 Jun 2025 di Dewan Sultan Ibrahim, UTHM.

e Jepun — NHK Robocon bertindak sebagai pusingan kelayakan kebangsaan sejak
tahun 1991.

e Vietnam - Menganjurkan Robocon Vietnam, pemenang akan mewakili negara ke
ABU Robocon.
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India — Robocon India, dianjurkan oleh Doordarshan dan universiti tempatan,
memilih juara untuk mewakili negara di peringkat antarabangsa.

China — China menganjurkan Robocon Kebangsaan, memilih pasukan terbaik
untuk bertanding di peringkat antarabangsa.

Hong Kong — Robocon Hong Kong, dianjurkan oleh Hong Kong Science &
Technology Parks dan Radio Television Hong Kong, dengan pemenang mara ke
ABU Robocon.

Setiap negara menganjurkan pertandingan yang menggunakan tema dan peraturan yang
sama dengan ABU Robocon, bagi memastikan pasukan yang bertanding bersedia
menghadapi cabaran di peringkat antarabangsa. Sejak tahun 2002, ABU Robocon telah
melahirkan juara dari pelbagai negara. Berikut merupakan senarai pemenang:

2024 - Vietnam (Tema: "Hari Menuai" - Berinspirasikan daripada proses
penanaman padi)

2023 - Kemboja (Tema: "Melempar Bunga ke Angkor Wat" - Menggambarkan
budaya dan seni tradisional Kemboja)

2022 - India (Tema: "Lagori" — Berdasarkan permainan tradisional India)

2021 - China (Tema: "Melempar Anak Panah" — Berinspirasikan warisan budaya
Mongolia)

2020 - Thailand (Tema: "Robo Rugby" — Versi robotik bagi sukan ragbi)

Pasukan Robotik Universiti Tokyo merupakan pencatat rekod terbanyak dengan empat
anugerah utama Grand Prize ABU Robocon, yang dimenangi pada tahun 2011, 2012,
2016, dan 2018.
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LINIVERSITI TUN HUSSEIN UONN MALAYSIA

LUTHMPLAHYBUT

Budiman Azzali Bin Basir
Mohd Irfan Bin Salim
Kwong Yu Jin

Wong Choon Yu

Lim Seng Yong

Woo Ming Huang
Ong Yu Heng

Alvin Wong Wei Han
Bong Huey Cheng
Koay Ting En

Mu Qi Ming

Tay Shi Wen

Teo Chi San

Pasukan UTHM Playbot terdiri daripada kumpulan pelajar Sarjana
Muda dari kursus Mikroelektronik, Elektronik Perubatan, Mekatronik
dan sebagainya. Projek ini melibatkan pembangunan dua unit robot
bola keranjang; masing-masing direka dengan mekanisme khusus
untuk melaksanakan tugas tertentu. Dual-Action Shooter (DAS)
dilengkapi dengan mekanisme menangkap dan menembak bola,
manakala Single-Distributor Robot (SDR) mempunyai mekanisme
menggiring dan menembak bola. Kedua-dua mekanisme robot
mampu menembak bola dengan jarak purata sekitar 7 meter. Kedua-
dua robot menggunakan mekanisme motor swerve dan servo motor
yang membolehkan kawalan sudut tayar bagi pergerakan yang
pantas dan tepat, sama ada untuk menembak bola atau bertahan
daripada robot lawan. Dual-Action Shooter (DAS) mempunyai
mekanisme pergerakan pantas yang digabungkan dengan
mekanisme pegas untuk menahan bola dan melepaskannya dengan
pelbagai tahap kekuatan. Single-Distributor Robot (SDR) pula
menggunakan mekanisme menggiring sendiri yang digabungkan
dengan mekanisme pegas untuk menembak bola. Berdasarkan Bill
of Material (BOM), sebahagian besar struktur robot diperbuat
daripada aluminium, papan lapis, dan bahan PLA yang boleh dikitar
semula dan dilupuskan dengan selamat tanpa mencemarkan alam
sekitar. Selain itu, beberapa komponen elektronik boleh digunakan
semula untuk projek lain atau dilupuskan dengan selamat.
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Budiman Azzali Bin Basir
Muhammad Hafizuddin bin
Novy Rasyuhandi
Muhammad Syakir Firdaus
bin Suib

Goh Zhen Xing
Muhammad Safwan bin
Kamarudin

Lee Pang Jie Jing

Chai Meng Yeaw

Lim Eng Jie

Sen Yuan Kai
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Pasukan UTHM Machobot terdiri daripada kumpulan pelajar Sarjana
Muda dari kursus Mikroelektronik, Elektronik Perubatan, Mekatronik
dan sebagainya. Projek ini melibatkan pembangunan dua unit robot
bola keranjang; masing-masing direka dengan mekanisme khusus
untuk melaksanakan tugas tertentu. Dual-Action Shooter (DAS)
dilengkapi dengan mekanisme menangkap dan menembak bola,
manakala Single-Distributor Robot (SDR) mempunyai mekanisme
menggiring dan menembak bola. Kedua-dua mekanisme robot
mampu menembak bola dengan jarak purata sekitar 7 meter. Kedua-
dua robot menggunakan mekanisme motor swerve dan servo motor
yang membolehkan kawalan sudut tayar bagi pergerakan yang
pantas dan tepat, sama ada untuk menembak bola atau bertahan
daripada robot lawan. Dual-Action Shooter (DAS) mempunyai
mekanisme pergerakan pantas yang digabungkan dengan
mekanisme pegas untuk menahan bola dan melepaskannya dengan
pelbagai tahap kekuatan. Single-Distributor Robot (SDR) pula
menggunakan mekanisme menggiring sendiri yang digabungkan
dengan mekanisme pegas untuk menembak bola. Berdasarkan Bill
of Material (BOM), sebahagian besar struktur robot diperbuat
daripada aluminium, papan lapis, dan bahan PLA yang boleh dikitar
semula dan dilupuskan dengan selamat tanpa mencemarkan alam
sekitar. Selain itu, beberapa komponen elektronik boleh digunakan
semula untuk projek lain atau dilupuskan dengan selamat.
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LINIVERSITI TEKNIKAL MELAKA MALAYSIA

Ts. Dr. Aminurrashid Noordin
Khoo Jia Zheng

Lim Chee Yong

Adam Kasturi Andak
Raguvaran A/L Rahes

Ko Yan Rou

Muhammad Shahril Zul Fadli

Pasukan Robocon Universiti Teknikal Malaysia Melaka (UTeM)
merupakan kumpulan pelajar seramai 25 orang yang terdiri dari
jurusan teknologi dan kejuruteraan dari pelbagai fakulti seperti
Fakulti Teknologi dan Kejuruteraan Elektrik (FTKE), Fakulti Teknologi
dan Kejuruteraan Elektronik dan Komputer (FTKEK), Fakulti
Teknologi dan Kejuruteraan Mekanikal (FTKM), Fakulti Teknologi dan
Kejuruteraan Industri dan Pembuatan (FTKIP), Fakulti Teknologi
Maklumat dan Komunikasi (FTMK) dan Fakulti Kecerdasan Buatan
dan Keselamatan Siber (FAIX) yang digabung untuk mengasah
kemahiran teknikal dan memupuk daya inovasi melalui penyertaan
ke pertandingan robotik. Untuk edisi 2025 bertemakan “ROBOT
BASKETBALL", pasukan ini membangunkan dua robot iaitu Robot A
dan Robot B, hasil kerjasama sub-pasukan Mekanikal, Elektrik &
Elektronik dan Pengaturcaraan & Al dengan bimbingan pensyarah-
pensyarah. Mekanisma robot-robot ini direka untuk mampu
beroperasi bagi menyerang dan bertahan menggabungkan fungsi
menggiring dan menjaringkan bola.
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LINIVERSITI PFENDIDIKAN SLILTHAN IDRIS

LIPS RUBUVERSE

Dr. Fardila Mohd Zaihidee
Muhamad Shahmi bin Mohd
Shamshuri

Abid Syahir bin Samwell
Muhamad Mifzal Hazim bin
Hassan

Wan Muhamad Aidil bin Wan
Rohimi

Mohamad Azfar bin Shafee
Zull Heikal bin Abdul Jalil

Pasukan UPSI Roboverse terdiri daripada 18 orang pelajar Sarjana
Muda dari Fakulti Teknikal dan Vokasional (FTV) serta Fakulti
Komputeran dan Meta-Teknologi (META). Dua buah robot (R1 dan
R2) telah dibangunkan oleh pasukan UPSI Roboverse untuk
Pertandingan Robocon Malaysia 2025. Secara keseluruhannya, reka
bentuk robot R1 dan R2 telah memenubhi strategi pertandingan untuk
kedua-dua robot melaksanakan tugasan iaitu bermain dalam
pasukan bola keranjang serta menepati spesifikasi yang telah
ditetapkan oleh penganjur. Robot R1 direka bentuk sebagai shooter
dan dilengkapi juga dengan mekanisme dribble dan ball feeding.
Robot R2 pula direka bentuk sebagai defender dan dilengkapi
dengan mekanisme untuk menghalang pihak lawan daripada
menjaringkan gol. Badan robot direka bentuk secara lestari, di mana
ia dibina menggunakan profil aluminium secara modular yang boleh
diguna semula untuk projek-projek yang akan datang. Pergerakan
robot menggunakan roda mecanum dan motor DC. Kedua-dua robot
dilengkapi dengan kamera sebagai panduan kepada pemain untuk
mengawal robot. Robot R1 dan R2 dikawal menggunakan alat
kawalan jauh yang berkomunikasi melalui Wi-Fi dengan robot.
Dengan robot R1 dan R2 yang telah dibangunkan, pasukan UPSI
Roboverse telah menyusun strategi perlawanan bagi pertandingan
ini secara fair play.
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Dr. Mohd Asyraf bin Mohd
Razi

Mohamad Imad Addin bin
Ja'afar

Muhammad Naufal Hakimi
bin Irwan Affandi
Muhamad Naufal bin
Mohammad Bakri

Ahmad Firdaus Husaini bin
Hasan Al-Banna

Ammar Rafigi bin Nazrul
Azwan

Ahmad Harith Imran bin
Mohd Yusof
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Pasukan IIlUM Roboteam terdiri daripada 20 orang pelajar sarjana
muda dari pelbagai latar belakang, termasuk Kejuruteraan
Mekatronik, Kejuruteraan Elektrik dan Teknologi Maklumat (IT).
Pasukan ini membangunkan dua robot utama dalam strategi
permainan: Robot 1 sebagai Offensive Robot (Shooter) dan Robot 2
sebagai Defensive Robot (Blocker). Robot 1 bertindak sebagai
penyerang utama yang ditugaskan menjaringkan mata dari zon 3
mata. Untuk prestasi maksimum, ia dilengkapi sistem pemacu
holonomik berkuasa brushless yang membolehkannya bergerak
pantas ke semua arah. Penggunaan XY encoder membolehkan
penjejakan kedudukan lebih tepat, manakala sensor LiDAR
membantu menentukan lokasi dan penjajaran gelung (hoop) dengan
lebih jitu. Robot ini juga mempunyai mekanisme khas untuk
menggelecek bola serta membidik dan menembak dari jarak jauh
dengan ketepatan tinggi. Peranan utamanya adalah menjaringkan
mata dengan sokongan sistem navigasi dan pergerakan canggih.
Sementara itu, Robot 2 bertindak sebagai robot pertahanan. la direka
untuk melindungi Robot 1 daripada gangguan lawan serta
membantu membuka ruang serangan. Robot ini dilengkapi
mekanisme lif boleh laras bagi melakukan halangan secara menegak
untuk menyekat tembakan atau hantaran lawan. la juga mampu
mengawal kawasan tertentu bagi memastikan Robot 1 dapat
beroperasi tanpa gangguan. Secara keseluruhan, gabungan strategi
menyerang dan bertahan ini mencerminkan kerjasama serta
kepakaran teknikal pasukan IIlUM Roboteam dalam membangunkan
robot yang berfungsi dan kompetitif di peringkat tinggi.
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Dr. Meor Igram bin Meor
Ahmad

Ts. Dr. Muhammad Ammirrul
Atigi bin Mohd Zainuri

Dr. Mohamad Hazwan bin
Mohd Ghazali

Dr. Norazman bin Shahar
Idlan Zafran bin Mohd Zaidie
Wong Ming Hui

Arissa Atiqah binti Rashdan
Irfan Syahmi bin Norazman
Bong Yong En

Noel One Ze

Fauzana Aisyah binti Mohd
Fahmi

Ngai Hoe Yean

Haziq Danial bin Hanafi
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Pasukan UKM Cyborg terdiri daripada 11 orang pelajar Sarjana Muda
daripada Jabatan Kejuruteraan Mekanikal dan Pembuatan serta
Jabatan Kejuruteraan Elektrik, Elektronik dan Sistem. Bersempena
dengan tema Robocon tahun ini yang berasaskan sukan bola
keranjang, pasukan telah membangunkan dua buah robot manual
iaitu R1T dan R2, masing-masing memainkan peranan strategik
sebagai penyerang (offense) dan pertahanan (defense). Robot R1
berperanan sebagai robot penyerang. la menggunakan mekanisma
pneumatik untuk menembak bola dengan ketepatan tinggi yang juga
dibantu oleh sistem laser. Ini membolehkannya menyasar dan
menembak bola ke arah tiang gol bola keranjang dengan cepat dan
tepat. R1 turut mempunyai sistem kawalan sasaran yang
membantunya menyelaraskan kedudukan untuk serangan optimum.
Robot R2 pula berperanan sebagai robot pertahanan. la dilengkapi
dengan dinding boleh laras untuk tujuan menghalang pihak lawan
daripada menjaringkan gol. Kedua-dua robot dilengkapi dengan roda
Mecanum untuk memudahkan robot bergerak ke semua arah.
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LUNIVERSITI MALAYAH

Ir. Dr. Wong Wei Ru
Tan Zhe Horng
Lee Chin Hong
Teh Xiao He

Lai Zhe Jun

Tan Jia Pern

Ooi Jun Hern

Lee Shien Hui
Wong Yong Xin
Chee Yong Kang

REC UM terdiri daripada pelajar dari pelbagai latar belakang
kejuruteraan, terutamanya dalam bidang Kejuruteraan Mekanikal dan
Elektrikal. Tahun ini, untuk cabaran Robot Basketball, REC UM
dengan bangganya mempersembahkan dua robot yang direka
secara unik, masing-masing dengan keupayaan dan strategi
tersendiri untuk bersaing sesama universiti. Kedua-dua robot
berkongsi rangka struktur dan sistem pergerakan yang sama. Setiap
robot dilengkapi dengan roda omnidirectional, membolehkan
pergerakan yang lancar dan bermanuver tinggi di gelanggang. Robot
1 direka untuk melaksanakan fungsi utama bola keranjang, termasuk
menembak, menghantar, dan menggiring bola. Robot ini
menggunakan mekanisme roda tenaga (flywheel) untuk melakukan
tembakan yang tepat dan bertenaga, dengan keupayaan
menjaringkan tembakan tiga mata. Sistem penjejakan visual turut
digunakan untuk mengesan dan menyelar dengan papan belakang,
meningkatkan ketepatan tembakan. Selain itu, mekanisme
menggiring bola telah diintegrasikan bagi meniru pergerakan
dribbling manusia, memperbaiki kawalan bola semasa bergerak.
Robot 2 juga dilengkapi dengan sistem tembakan roda tenaga dan
mekanisme menggiring bola. Selain itu, ia mempunyai sistem
penerimaan bola yang mampu mengumpul hantaran daripada Robot
1 atau mengambil bola yang terlepas di lantai. Rekaan ini
membolehkan permainan berpasukan antara kedua-dua robot.
Melalui gabungan inovasi mekanikal, reka bentuk strategik, dan
kejuruteraan kolaboratif, REC UM komited untuk menghasilkan
penyelesaian robotik berprestasi tinggi bagi pertandingan Robocon
tahun ini.
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LUINIVERSITI MALRAYSIA PERLIS

LINIMHFP H

Ir. Dr. Haryati binti Jaafar
Husna binti Saharudin

Ezral bin Ezni

Najwa Iman Tihani binti
Zulkarnain

Aina Firzanah binti Rosman
Mohammad Arif bin
Mohammad

Muhammad Hazim bin Mohd
Hanapi

Asyraf bin Zulhilmi
Mohamad Hafizuddin Irfan
bin Ramlan

Muhammad Irhan bin Orissa
Muhammad Izad bin Ahmad
Zafri

Muhammad Fareez Syahmi
bin Noor Hisyam
Muhammad Mifzan bin
Mohammad Termizi

Pasukan UniMAP A terdiri daripada 13 pelajar diploma dan Sarjana
Muda dari kursus Komputer, Elektronik dan Mekatronik. Secara
keseluruhannya reka bentuk R1 dan R2 telah memenuhi strategi
pertandingan untuk kedua-dua robot melaksanakan tugasan. Melalui
pembahagian tugas yang sistematik, para pelajar terlibat dalam
keseluruhan proses daripada fasa konsep, reka bentuk, pemodelan,
fabrikasi, pengekodan, hinggalah ke pengujian. Hasilnya, dua buah
robot telah dibangunkan: R1 sebagai unit serangan (ofensive unit)
dan R2 sebagai unit pertahanan (defensive unit). Robot R1 dilengkapi
dengan mekanisme penembak berkuasa tinggi yang mampu
melontarkan bola dengan jarak dan ketepatan yang tinggi.
Mekanisme ini dipasang pada struktur dengan dua darjah kebebasan
(2-DOF), membolehkan pelarasan sudut secara menegak dan
mendatar (pitch & yaw) agar sasaran boleh disesuaikan mengikut
situasi permainan. Sistem pergerakan R1 menggunakan tayar omni
yang membolehkan pergerakan holonomik. R2 pula berfungsi
sebagai penerima hantaran bola daripada R1 dan bertindak sebagai
lapisan pertahanan utama. Untuk memegang dan mengawal bola, R2
menggunakan mekanisme pencengkam bermotor yang direka agar
dapat mencengkam bola secara selamat sebelum melakukan dribble
ke lokasi taktikal. Sama seperti R1, pacuan omni digunakan bagi
membolehkan pergerakan lateral dan rotasi yang cekap. Setelah
berada dalam posisi yang sesuai, bola akan dihantar semula kepada
R1 untuk tindakan susulan. Reka bentuk kedua-dua unit ini terbukti
efektif melalui ujian dalaman, dengan ketepatan hantaran, kestabilan
kawalan bola, dan keupayaan dribble yang responsif. Selain menjadi
penyelesaian teknikal yang inovatif, projek ini turut memberi
pengalaman langsung kepada pelajar dalam menangani cabaran
sebenar dunia kejuruteraan dengan menjadikannya satu sumbangan
bermakna kearah pembangunan bakat muda dalam teknologi
robotik negara.
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Dr. Nor Mohd Haziq
Amirul Hagim
Muhammad Aiman
Muhammad Muaz
Nalyssa Nazri

Tan Wei Ting

Aesy Iskandar
Amirah lzzati

Nur Izzah Izwani
Amirul Hakimi
Aisyah Syahindah
Choo Wei Xiang

UPM terdiri daripada pelajar Sarjana Muda daripada kursus
Kejuruteraan Elektrikal & Elektronik, Komputer & Komunikasi, serta
Biologi & Pertanian. Robot 1 dan Robot 2 menggunakan pemproses
ATMEL sebagai asas kawalan utama untuk menggerakkan robot
masing-masing. Kedua-dua robot ini dibina khas mengikut tema
ROBOCON 2025, yang menekankan semangat kerjasama dan
ketepatan masa sebagai elemen utama kejayaan. Robot 1
berperanan sebagai “The Sharpshooter”, manakala Robot 2 sebagai
“The Dunking Master” dalam usaha menewaskan pihak lawan.
Kedua-dua robot menggunakan sistem separa automatik (semi-
auto) bagi memudahkan kawalan pergerakan oleh pemain. Reka
bentuk dan mekanisme robot adalah hasil kreativiti para pelajar, yang
telah diubah suai berdasarkan sumber dan komponen robot sedia
ada. Sistem pneumatik digunakan secara meluas bagi
menyempurnakan pergerakan menimbang dan melontar dengan
efisien serta pantas. Kesemua teknologi tersebut adalah asas
pembangunan robot dalam industri, sekaligus menjadikan pelajar
kejuruteraan Universiti Putra Malaysia sebagai graduan yang
kompetitif selain mampu berfikir secara kritikal dan berinovasi.
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SLINHNAY LINIVERSITY

SLININHY RUBULCUN

Dr Richard Wong Teck Ken
Tang Wei Liang

Cheryl Phun Tse Ying

Law Ka Qing

Wong Jing Sian

Ng Yi Zhi

Raja Muhammad Harith bin
Raja Shahrul Azian

Joe Tan Kai Meng

Koh Ji Shin

Kow Zi Heng Nicholas
Sean Chan Wei Ren

Fidela Alvitahira

Evan Ban Khai Siong
Yusuf bin Arman Zaharil
Aisyah Sofea binti Zahari
Muhamad Syakeel bin
Muhamad Syahril @ Syaril
Yassin Hani Ismael Attiya
Hassan

Vincent Ooi Jian Kai

Ho Zhengying

Liew Zhi Ren

Justin Foo Ming Yew

Pasukan Sunway Robocon ialah kumpulan pelbagai disiplin yang
terdiri daripada 20 ahli, termasuk 9 pelajar sarjana muda dari
program seperti Kejuruteraan Elektronik dan Elektrikal, Kejuruteraan
Kimia, Sains Komputer, dan Kejuruteraan Perisian, serta 5 pelajar A-
Level dan 6 ahli sokongan pentadbiran. Disatukan oleh minat yang
sama terhadap robotik dan inovasi, objektif pasukan ini adalah untuk
mereka bentuk dan membina dua robot kompetitif yang mampu
melaksanakan tugas menjaringkan mata 3 mata dan 2 mata selaras
dengan keperluan pertandingan Robocon. Untuk mencapai objektif
ini, robot direka dengan pendekatan modular dan strategik,
menampilkan dua sistem pemacu yang berbeza: Robot R1
menggunakan asas roda omni untuk pergerakan omnidirectional dan
kelincahan, manakala Robot R2 dibina dengan sistem pemacu roda
mecanum yang memberikan kawalan yang lancar dalam situasi
permainan yang ketat. Kedua-dua robot dikendalikan menggunakan
pengawal PS5 yang disambungkan melalui Bluetooth, membolehkan
kawalan yang tepat dengan kependaman rendah. R1 dilengkapi
dengan sistem penembak roda tenaga berkembar, direka untuk
melancarkan bola secara konsisten ke sasaran mata tinggi dengan
kestabilan dan kuasa, dibantu oleh mekanisme auto-aiming
berasaskan pengecaman imej. R2 pula mempunyai struktur
mekanikal 4 darjah kebebasan (4DOF), termasuk mekanisme lif yang
kukuh untuk menyesuaikan kedudukan menegak bagi menjaringkan
mata 2 mata dengan berkesan serta mengendalikan bola.
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Prof. Madya Ir. Dr. Norhafiz
Muhammad Hariz
Adam Bismill

Ahmad Faiezun Ammar
Lai Chun Pin
Asy-Syaukani Nur Iman
Intan Zulaikha

Amar Najman

Siti Khadijah
Muhammad Afiq Aiman
Muhammad Afiq Daniel
Nur Ifah Farhanah

Wee Jian Hui

UPM B terdiri daripada pelajar Sarjana Muda daripada kursus
Kejuruteraan Elektrikal & Elektronik, Komputer & Komunikasi, serta
Biologi & Pertanian. Robot 1 dan Robot 2 menggunakan pemproses
ATMEL sebagai asas kawalan utama untuk menggerakkan robot
masing-masing. Kedua-dua robot ini dibina khas mengikut tema
ROBOCON 2025, yang menekankan semangat kerjasama dan
ketepatan masa sebagai elemen utama kejayaan. Robot 1
berperanan sebagai “The Sharpshooter”, manakala Robot 2 sebagai
“The Dunking Master” dalam usaha menewaskan pihak lawan.
Kedua-dua robot menggunakan sistem separa automatik (semi-
auto) bagi memudahkan kawalan pergerakan oleh pemain. Reka
bentuk dan mekanisme robot adalah hasil kreativiti para pelajar, yang
telah diubah suai berdasarkan sumber dan komponen robot sedia
ada. Sistem pneumatik digunakan secara meluas bagi
menyempurnakan Pergerakan menimbang dan melontar dengan
efisien serta pantas. Kesemua teknologi tersebut adalah asas
pembangunan robot dalam industri, sekaligus menjadikan pelajar
kejuruteraan Universiti Putra Malaysia sebagai graduan yang
kompetitif selain mampu berfikir secara kritikal dan berinovasi.
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Amir Sharizam Ismail
Muhammad Alif Danial Fazli
Nor

Husin bin Hamdan

Ahmad Zhafreen Fikri bin
Yaakob

Muhammad Hariz bin
Mohamad Tarmidzi

Akmal Ramadhan bin Azmi
Muhammad Ameer Aizad bin
Rezuan

Yusof

Zarif

Arif

lzwan

Azhar

Irfan

Asif

Darwish

Hafiz
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Kami adalah pasukan yang berdedikasi dan bersemangat yang
dengan bangganya mewakili Kelab Robotique Society, terdiri
daripada tujuh pelajar—Alif, Husin, Ameer, Zhafreen, Hariz, Akmal,
dan Zarif—yang sedang melanjutkan pengajian dalam Sarjana Muda
Teknologi Kejuruteraan dalam Automasi dan Robotik serta
Kejuruteraan Air. Ahli pasukan kami, berusia antara 20 hingga 25
tahun, berasal dari pelbagai negeri di Malaysia, termasuk Pahang,
Selangor, dan Negeri Sembilan, membawa bersama kepelbagaian
latar belakang budaya, pengalaman, dan perspektif. Minat kami yang
sama terhadap robotik, automasi, dan inovasi teknologi telah
menyatukan kami untuk bekerjasama dalam pelbagai projek dan
pertandingan berkaitan robotik. Di bawah bimbingan dan tunjuk ajar
Encik Amir Sharizam, seorang pensyarah yang dihormati dari
Jabatan Mekatronik di UniKL Malaysian France Institute (MFI), kami
telah berkembang dari segi teknikal dan profesional. Sebagai
peserta aktif dalam pertandingan robotik, kami sentiasa berusaha
untuk menerapkan pengetahuan akademik dalam cabaran dunia
sebenar, meningkatkan kemahiran menyelesaikan masalah, dan
memupuk semangat kerja berpasukan. Melalui Kelab Robotique
Society, kami berhasrat untuk menginspirasi generasi jurutera yang
baharu, menyumbang secara bermakna kepada kemajuan robotik,
dan dengan bangga mewakili UniKL di peringkat serantau dan
kebangsaan.
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LCERMAN-MALAYSIAN INSTITUTE (GM1)

L-B8UT

Mr. Mohd Heidir Mohd Shah
Ts. Dr. Ahmad Hafiz Mohd
Hashim

Ts. Afiq Farees B Jamil

Dr. Sham Firdaus Md Ali
Muhammad Wafiuddin
Ashraf Syazwan

Muhamad Iman Hakim
Muhammad Nur Iman
Muhammad Aqif Rahimi
Emir Muaz Indra Saffri
Atikah Binti Igbal Ahmed
Nur’iel Hannie Aries’sya
Ellysha Maisarah Binti
Dzulkifly

Nur Eriqa Zaidi

Ayu Sufina Muhammad Faizal
Nurin Nabilah Khairul I1zhar

Pasukan kami terdiri daripada pelajar kejuruteraan yang
bersemangat dan berdedikasi dari pelbagai latar belakang dalam
bidang mekanikal, elektrikal, dan perisian. Walaupun dianggap
sebagai ‘underdog’, setiap ahli memainkan peranan penting dalam
pembangunan robot, bermula dari konsep awal dan reka bentuk
hingga ujian dan penambahbaikan. Dengan bimbingan daripada
penasihat berpengalaman, pasukan ini bukan sahaja dibentuk untuk
bersaing tetapi juga untuk belajar, berinovasi, dan berkembang
melalui kerjasama. Untuk Robocon 2025, bertemakan “Basketball”,
robot kami direka untuk beroperasi dalam mod separa autonomi,
mampu mengesan bola, mengumpulnya, menavigasi arena, dan
melakukan tembakan tepat ke dalam jaring. Sistem pemacu robot
menampilkan rangka ringan dengan motor yang dikawal secara
bebas, memberikan kelincahan dan kestabilan semasa pergerakan.
Selain itu, mekanisme pelancaran yang direka khas memastikan bola
dapat ditembak dengan konsisten dan bertenaga, dengan ketepatan
berdasarkan jarak dan sudut. Dengan gabungan kreativiti, disiplin
teknikal, dan semangat berpasukan yang kuat, kami komited untuk
menghasilkan robot berprestasi tinggi dan mewakili institusi kami
dengan cemerlang. Moto kami - “Mission: Impossible — Challenge
Accepted”.
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= Fe
o Universiti Teknologi MARA-Terengganu oiﬂUITM_Te‘teﬁgganu

Muhammad Aliff Rosly

Dr. Mohamad lzudin Alisah
Adila Nalisa Mohd Roslan
Tc. Nur Zur’ain Abdul Wahi
Muhammad Syazwan Mat
Sabli

Muhamad Irfan Mohd Shahir
Muhammad Hazrul Haziq
Rani

Mohamad Zaim Roslan

Muhammad Azri Ali Hazli

Muhammad Igbal Hakimi
Edee Farrek
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LUNIVERSITI TEKNOLULGI MARA (LUITM)
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TEROKAI KAMI

Pasukan UiTMKBB terdiri daripada 4 orang staf dan 6 orang pelajar
dari Fakulti Kejuruteraan Mekanikal, UiTM Cawangan Terengganu,

Kampus Bukit Besi. Kampus ini terletak di kawasan rekreasi
berhampiran Tasik Puteri, Bukit Besi, Terengganu, yang terkenal
dengan pemandangan indah. Ini adalah penyertaan pertama
pasukan dalam Robocon Malaysia, bertujuan untuk memberi
pendedahan awal kepada staf dan pelajar, serta meningkatkan
pengaplikasian teknologi robotik dalam pembangunan robot. Robot
yang dibangunkan oleh pasukan ini menggunakan sistem pacuan 4
tayar mecanum, yang membolehkan pergerakan ke semua arah
dengan darjah kebebasan (DOF) yang tinggi. Sistem kawalan utama
membolehkan robot dikawal dengan lebih halus dan responsif,
memberikan kelebihan dalam pengendalian semasa pertandingan.
Selain itu, robot ini turut dilengkapi dengan sistem vision, yang
berupaya untuk melakukan pengesanan objek (object detection),
menganalisis data visual secara langsung, dan seterusnya
menghantar arahan kawalan kepada sistem penggerak untuk
melaksanakan tugasan yang telah ditetapkan dengan lebih cekap
dan pantas. Sebagai pasukan baharu, UiTMKBB bertekad
memanfaatkan peluang ini sebagai batu loncatan untuk
meningkatkan keupayaan teknologi robotik pada masa depan.
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MMU CYBERJIAYAH

MMLU CLYBERTRUN

Dr. Lo Yew Chiong
Tung Tze Yang Pasukan MMU Cybertron terdiri daripada 18 pelajar Universiti
Koh Ming Yao Multimedia, Cyberjaya, dari pelajar Asasi hingga Tahun 4, yang
Lim Zing berasal dgripada pelbagai bida_\ng.seperti Kejuruteragn Elektronik,
Haffiz Rafi bin Mohammad Tekqologl Maklurr)at,.dan Robotik Pintar. Walaup-un ahll-ahll pasukan
Kamarul Shah kami datgpg dari b|<_jang yang berbeza tetqpl setiap ahli dalam
. . pasukan ini berkongsi minat yang sama. Kami bersatu dengan satu
Chong Jian Sieuang matlamat — buat yang terbaik dan menang! Pasukan ini telah
Lee Joe Ann membina dua unit robot untuk bermain bola keranjang. Kedua-dua
robot akan bekerjasama untuk menyelesaikan permainan dengan
menggelecek dan menjaringkan bola ke dalam tiang bola keranjang.
Kedua-dua Robot 1 dan Robot 2 dilengkapi dengan penembak selari
serta mekanisme pneumatik dan “hooded-double flywheel” untuk
memuat dan menembak bola keranjang. Perbezaan utama antara
kedua-dua robot ialah Robot 2 mempunyai jaring yang besar.

Cogan kata pasukan MMU Cybertron untuk tahun ini ialah:
"Ad-Viictorium - Robocon 2025."
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LUNIVERSITI MALAYSIA PAHANL AL-SLILTHAN
ABDLILLAH

LiMPEUT

(] Fakulti Teknologi Kejuruteraan
| Pembuatan dan Mekatronik

e aaievms ransm | Fazalty o Mamdactwing and Mechairssic Eagmenring Techaokgy

Dr. Ahmad Najmuddin

Ibrahim Pasukan UMPBOT terdiri daripada dua orang pelajar Diploma serta
Pravin A/L Thiruchelvam dua puluh tiga pelajar ljazah Sarjana Muda daripada pelbagai bidang
Ronald Lee Deng kejuruteraan seperti Kejuruteraan Mekatronik, Elektronik dan
Muhammad Al Imran Salim Automotif. Sejak penubuhannya pada tahun 2018, pasukan ini telah
aktif dalam penyelidikan dan pembangunan robotik sebagai usaha

Loo Hui Kie . . untuk memupuk kemahiran teknikal, kreativiti serta inovasi dalam
Muhammad Amlrul Syukri kalangan pelajar Universiti Malaysia Pahang Al-Sultan Abdullah
Mohamed Salim (UMPSA). Bagi pertandingan ABU Robocon 2025 bertemakan “Robot
Krisna Krishnan Ganesan Basketball”, pasukan UMPBOT telah mereka bentuk dua robot iaitu

Robot Menyerang (OR) dan Robot Bertahan (DR) yang berfungsi
secara manual dalam permainan berasaskan bola keranjang. Robot
OR dilengkapi dengan mekanisma penembak yang mampu
melakukan lontaran 2 mata dan 3 mata serta sistem menggelecek
yang membolehkan bola dilantun dan dikutip dari pelbagai arah di
gelanggang. Manakala robot DR direka khas untuk menghalang
serangan lawan melalui pemintasan hantaran dan sekatan
tembakan dengan tindak balas pantas. Kedua-dua robot
menggunakan sistem pacuan roda omni bagi pergerakan yang
tangkas dan pelbagai arah. Koordinasi antara OR dan DR
dibangunkan secara strategik untuk memastikan pengendalian bola
yang cekap serta pertahanan yang efektif. Dari segi kejuruteraan
lestari, komponen robot telah dibina menggunakan gabungan bahan
cetakan 3D dan aluminium kitar semula daripada projek robotik
terdahulu. Melalui penyertaan ini, pasukan UMPBOT bukan sahaja
memperkukuh keupayaan teknikal tetapi turut menzahirkan
komitmen terhadap inovasi lestari dalam bidang robotik.

( MALAYSIA ROpLSIL g
@%?&%ﬁ MADANI Malaysia...

vrly Asia
AU




24|ROBOCON 2025

LINIVERSITI TEKNOLULGI MALAYSIA

LHTMH&SLITM B

Prof. Madya Ir. Ts. Dr. Mohd

Ridzuan Ahmad Pasukan Robocon UTM telah ditubuhkan pada tahun 2002 dengan
Moh Nian Chun fokus utama untuk membangunkan robot serta melatih jurutera
Leong Jin Ye muda yang berbakat agar menjadi pakar dalam bidang robotik dan
Goh Wil-Son automasi, selaras dengan inisiatif Revolusi Industri 4.0 (IR4.0) yang

digariskan oleh kerajaan. Seni bina sistem bagi kedua-dua robot, R1
dan R2, direka sebagai sebuah rangka kerja bersepadu yang
menggabungkan komponen mekanikal, elektrikal dan perisian

Moaz Hany Elbakhsha
Ng Ping Shean

lvy Ling Hock Hong secara lancar bagi memenuhi keperluan operasi dalam pertandingan
Liew Jin Yi Robocon Malaysia 2025. Rangka struktur ini memastikan robot
Ennis Lam Si Hoong dapat melaksanakan tugasan secara autonomi dan boleh dipercayai,
Lee Wen Kai dengan penyelarasan optimum merentasi semua subsistem. Sistem
Esther Ang Hui En pemacu menggunakan konfigurasi swerve 4-roda yang
Hashim Zaki Eltahir membolehkan pergerakan omnidirectional, membolehkan R1
Elmaryoud bergerak dengan ketepatan tinggi di atas padang. R2 pula

menampilkan casis berbentuk bulat yang kukuh, dilengkapi
pelindung di sekeliling pangkal untuk menyerap hentakan fizikal
semasa permainan berlangsung.
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LINIVERSITI MALAYSIA SHRAWNAK

HURNBILLTELH

Dr Mohd Syahmi Bin Jamaludin

Ir Dr Then Yi Lung

Aerron Teo Jia Fatt @ Aerron Alteos
Ammar Zaheerul Bin Mohamad Amri
Mohd Shafrizal Bin Abdul Ghani
Mohammad Aiman Asyraf Bin Mohd
Jefri

Mohamad Iszuanessrol Bin Nasir
Martin Kennedy Wan

Mohammad Nor Iman Bin Majidi
Bong Ching Siang

Afiqg Fadhullah Bin Abdul Rani

Yong Wei Sen

Chai Ming Yang

Julias Jonathan Anak Daris

Pasukan HornbillTech terdiri daripada 12 pelajar Sarjana
Muda yang merupakan gabungan daripada 2 fakulti
dalam universiti iaitu Fakulti Kejuruteraan dan Fakulti
Sains Komputer dan Teknologi Maklumat. Para pelajar
juga terdiri daripada kursus Kejuruteraan Mekanikal,
Kejuruteraan Elektrikal & Elektronik, Kejuruteraan
Perisian dan Sains Komputer. Pasukan ini membina 2
buah robot yang akan digunakan sebagai modul
penyerangan dan modul pertahanan dan dilengkapi
dengan mekanisme asas dalam permainan bola
keranjang iaitu Passing, shooting dan dunking.
Mekanisme shooting dan passing menggunakan darjah
kebebasan (DOF) manakala dunking menggunakan
mekanisme tekanan udara. Mekanisme pergerakan
menggunakan mekanisme pengekodan di mana tayar
mekanum akan digunakan berdasarkan arahan kod
untuk kedua-dua robot pertahanan dan penyerang.
Kawalan robot penyerang dan pertahanan pula
menggunakan konsep Wireless Fidelity (WiFi) dan
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dilengkapi kecemasan  untuk

keselamatan.

dengan  butang

LINIVERSITI MALAYSIA SHBAH

Assoc. Prof. Ir. Dr.
Muralindran Mariappan
Mohd Fauzan Bin Kassim
Aiman Bin Idris

Dominic Kallang David
Nur Muhammad Syafiq Bin
Md Kassim

Pierre Enrique Francky
Adrian Augus Tamaning
Atanatasha Quintin
Christopher Aby Jasli
Durgasree A/P Vijaya
Komaran

lyzman Daniel Bin Mijirun
Maslinda Binti Sulaiman
Maverick Hewitt Larsson
Mohammad Alief Cairil
Anwar

Mohd Ghazali Shafie Mohd
Razalie

Pembangunan robot kami bermula dengan sesi percambahan fikiran
yang intensif pada Disember 2024. Fasa reka bentuk menjadi satu
cabaran apabila terlalu banyak idea yang dikemukakan, namun masa
yang terhad menyukarkan percubaan terhadap setiap cadangan.
Selain itu, pasukan turut berdepan dengan kekangan bajet yang
mengehadkan kebebasan dalam melaksanakan idea ke atas robot.
Akhirnya, pasukan menggunakan simpanan peribadi demi
memastikan kedua-dua robot dapat disiapkan sepenuhnya.
Walaupun berdepan pelbagai cabaran, pasukan berjaya menyiapkan
pembangunan kedua-dua robot—satu direka khas untuk fungsi
dribble dan menembak bola, manakala satu lagi dioptimumkan untuk
pengendalian dan penembakan bola menggunakan sistem flywheel.
Bekerjasama dalam satu pasukan robotik memberikan peluang
besar untuk mempertingkatkan kemahiran komunikasi, pengagihan
tugasan, dan penyelesaian masalah secara bersepadu. Konsep
pertandingan ini telah mendedahkan kami kepada cabaran
kejuruteraan dunia sebenar yang memerlukan pemikiran kritikal,
analisis dari pelbagai sudut, serta penyelesaian inovatif.
Pengalaman ini bukan sahaja membantu kami berkembang dari segi
teknikal, malah secara peribadi, dengan membina asas kemahiran
yang berguna untuk kerjaya akademik dan profesional pada masa
hadapan.
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PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 -19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)
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Spesifikasi Padang Permainan dan Peraturan boleh didapati dari laman web rasmi:

https://aburobocon2025.mnb.mn/uploads/file/ABU_ROBOCON_2025_Rulebook_20241
121.pdf
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BUKU PROGRAM

PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025

17 —-19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

Agihan Perlawanan Kumpulan

Kumpulan Bilangan Pasukan  Jumlah Perlawanan
A 7 21
B 6 15
C 7 21
D 6 15
Jumlah 26 72
Jadual Harian Perlawanan
Tarikh Masa Aktiviti Bil Perlawanan Kumpulan
17 Jun 2025 0830 - 1730 Pusingan Awal 36 A B,CD
18 Jun 2025 0830 - 1730 Pusingan Awal 36 A B,C,D
0900 - 0930 Suku Akhir 1 & 2 2 8 Terbaik dari
0930 - 1000 Suku Akhir 3 & 4 2 Pusingan Awal
1000 - 1015 Separuh Akhir 1 1
19Jun 2025 1015-1030 Separuh Akhir 2 1
Penentuan Tempat ke 3 & Format .
1030 - 1045 ke 4 1 Kalah Mati
1045 - 1100 Perlawanan Akhir 1
A ASEAN P

@
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Pemeriksaan Robot
09:00:00 AM USM B (USM)
09:25:00 AM UTM B (UTM)
09:50:00 AM Mechabot (UTHM)
10:15:00 AM UITMKBB (UiTM)
10:40:00 AM RoboPRO (UNISZA)
11:05:00 AM MMU_ROBOCON_MELAKA (MMU)
11:30:00 AM ROBUST ROBOTICS (UPNM)
11:55:00 AM IIUM ROBOTEAM (lIUM)
12:20:00 PM HORNBILLTECH (UNIMAS)
12:45:00 PM MosFET (UniKL)
1:10:00 PM PlayBot (UTHM)
1:35:00 PM UTM A (UTM)
2:00:00 PM UPM (UPM)
2:25:.00 PM UPM B (UPM)
2:50:00 PM G-Bot (GMI)
3:15:00 PM REC UM (UM)
3:40:00 PM UMS RC (UMS)
4:05:00 PM Uniten Thunder (UNITEN)
4:30:00 PM USM A (USM)
4:55:00 PM MMU Cybertron (MMU)
5:20:00 PM Sunway Robocon Team (Sunway University)
5:45:00 PM UKM Cyborg (UKM)
6:10:00 PM UPSI ROBOVERSE (UPSI)
6:35:00 PM UteM (UTeM)
7:00:00 PM UNIMAP A (UNIMAP)
7:25:00 PM UMPBOT (UMPSA)
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Pasukan ID 01 02 03 04 05 06 07
USM B 01 PO1 | P39 | P25 | P57 | P67 | P13
UTM B 02 P15 | P43 | P33 | P61 | P71
Mechabot 03 P05 | P47 | P29 | P65
UITMKBB 04 P19 | P51 | P37
UTeM 05 P09 | P55
UMPBOT 06 P23
RoboPRO 07
Pasukan ID 08 09 10 11 12 13
UPM 08 P02 | P40 | P26 | P58 | P68
MMU_ROBOCON_MELAKA | 09 P16 | P44 | P34 | P62
ROBUST ROBOTICS 10 P06 | P48 | P30
[IUM ROBOTEAM 11 P20 | P52
HORNBILLTECH 12 P10
MosFET 13

Pasukan ID 14 | 15 | 16 | 17 | 18 | 19 | 20
PlayBot 14 P03 | P41 | P27 | P59 | P69 | P14
UTM A 15 P17 | P45 | P35 | P63 | P72
UNIMAP A 16 P07 | P49 | P31 | P66
G-Bot 17 P21 | P53 | P38
REC UM 18 P11 | P56
UMS RC 19 P24
Uniten Thunder 20
Pasukan ID 21 22 | 23 24 | 25 | 26
USM A 21 P04 | P42 | P28 | P60 | P70
UPM B 22 P18 | P46 | P36 | P64
MMU Cybertron 23 P08 | P54 | P32
Sunway Robocon Team | 24 P22 | P50
UKM Cyborg 25 P12
UPSI ROBOVERSE 26
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HARI PERTAMA — 17 JUN 2025 (SELASA)

Masa | Perlawanan | Kumpulan Pasukan Pasukan
0900 01 A USM B UTM B

0915 02 B UPM MMU_MELAKA
0930 03 C Playbot UTM A

0945 04 D USM A UPM B

1000 05 A Mechabot UITMKBB

1015 06 B ROBUST ROBOTICS IIUM ROBOTEAM
1030 07 C UNIMAP A G-Bot

1045 08 D MMU Cybertron Sunway Robocon
1100 09 A UteM UMPBOT

1115 10 B HORNBILLTECH MosFET UniKL
1130 11 C REC UM UMS RC

1145 12 D UKM Cyborg UPSI ROBOVERSE
1200 13 A USM B RoboPRO

1215 14 C Playbot Uniten Thunder
1230 15 A UTM B Mechabot

1245 16 B MMU_MELAKA ROBUST ROBOTICS
1300 17 C UTM A UNIMAP A

1315 18 D UPM B MMU Cybertron
1330 19 A UITMKBB UteM

1345 20 B [IUM ROBOTEAM HORNBILLTECH
1400 21 C G-Bot REC UM

1415 22 D Sunway Robocon UKM Cyborg
1430 23 A UMPBOT RoboPRO

1445 24 C UMS RC Uniten Thunder
1500 25 A USM B UITMKBB

1515 26 B UPM IIUM ROBOTEAM
1530 27 C PlayBot G-Bot

1545 28 D USM A Sunway Robocon
1600 29 A Mechabot UMPBOT

1615 30 B ROBUST ROBOTICS MosFET UniKL
1630 31 C UNIMAP A UMS RC

1645 32 D MMU Cybertron UPSI ROBOVERSE
1700 33 A UTM B UTeM

1715 34 B MMU_MELAKA HORNBILLTECH
1730 35 C UTM A REC UM

1745 36 D UPM B UKM Cyborg

GBSEAD  Gunawn \asS..
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HARI KEDUA - 18 JUN 2025 (RABU)

Masa | Perlawanan | Kumpulan Pasukan Pasukan
0830 37 A UITMKBB RoboPRO

0845 38 C G-Bot Uniten Thunder
0900 39 A USM B Mechabot

0915 40 B UPM ROBUST ROBOTICS
0930 41 C PlayBot UNIMAP A

0945 42 D USM A MMU Cybertron
1000 43 A UTM B UITMKBB

1015 44 B MMU_MELAKA IIUM ROBOTEAM
1030 45 C UTM A G-Bot

1045 46 D UPM B Sunway Robocon
1100 47 A Mechabot UTeM

1115 48 B ROBUST ROBOTICS HORNBILLTECH
1130 49 C UNIMAP A REC UM

1145 50 D Sunway Robocon UPSI ROBOVERSE
1200 51 A UITMKBB UMPBOT

1215 52 B [ITUM ROBOTEAM MosFET UniKL
1230 53 C G-Bot UMS RC

1245 54 D MMU Cybertron UKM Cyborg
1300 55 A UTeM RoboPRO

1315 56 C REC UM Uniten Thunder
1330 57 A USM B UTeM

1345 58 B UPM HORNBILLTECH
1400 59 C PlayBot REC UM

1415 60 D USM A UKM Cyborg

1430 61 A UTM B UMPBOT

1445 62 B MMU_MELAKA MosFET UniKL
1500 63 C UTM A UMS RC

1515 64 D UPM B UPSI ROBOVERSE
1530 65 A Mechabot RoboPRO

1545 66 C UNIMAP A Uniten Thunder
1600 67 A USM B UMPBOT

1615 68 B UPM MosFET UniKL
1630 69 C PlayBot UMS RC

1645 70 D USM A UPSI ROBOVERSE
1700 71 A UTM B RoboPRO

1715 72 C UTM A Uniten Thunder
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HARI KETIGA — 19 JUN 2025 (KHAMIS)
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Masa Perlawanan Kumpulan Pasukan
0900 S”k”1Akh” A&B Juara A
0915 S”kuzAkh” A&B Naib Juara A
0930 S”kusAkh” C&D Juara C
0945 | Suku 4Akh” C&D Naib Juara C
Separuh Juara Suku Akhir
10001 ahir 1 1
Separuh Juara Suku Akhir
10151 “akhir 2 3
1030 Penentuan Naib Juara
3/4 Separuh Akhir 1
1045 Perlawanan Pemenang
Akhir Separuh Akhir 1

BUKU PROGRAM

Pasukan

Naib Juara B

Juara B

Naib Juara D

Juara D

Juara Suku Akhir
2

Juara Suku Akhir
4

Naib Juara
Separuh Akhir 2

Pemenang
Separuh Akhir 2

MALAYSIA
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MAJLIS PERASMIAN PEMBUKAAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 JUN 2025 | DEWAN SULTAN IBRAHIM
UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

17 JUN 2025 (SELASA)

10.30 pagi . Ketibaan Tetamu Jemputan dan Pengurusan Universiti
10.45 pagi . Ketibaan Pengurusan KPT
11.00 pagi . Ketibaan YBhg. Datuk Profesor Dr. Azlinda Azman

Ketua Pengarah Pendidikan Tinggi
11.05 pagi . Sesi Bergambar
11.10 pagi . Lagu Negaraku
11.15 pagi . Bacaan Doa
11.20 pagi : Ucapan Aluan oleh Prof. Ts. Dr. Abdul Rasid bin Abdul Razzaq

Timbalan Naib Canselor (Hal Ehwal Pelajar & Alumni)
Menjalankan Fungsi Naib Canselor UTHM

11.25 pagi . Ucapan Perasmian Pembukaan
YBhg. Datuk Profesor Dr. Azlinda Azman
Ketua Pengarah Pendidikan Tinggi

11.30 pagi . Gimik Perasmian ROBOCON Malaysia 2025

11.45 pagi : Jamuan Makan
(VIP dan tetamu jemputan sahaja)

12.30 tengahari : Majlis Bersurai

Visil ﬁ
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PERTANDINGAN PUSINGAN AWAL ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17-18JUN 2025 | DEWAN SULTAN IBRAHIM
UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

17 JUN 2025 (SELASA)
8.00 pagi . Pendaftaran Pasukan dan Pemeriksaan Robot
8.30 pagi — 5.30 petang . Pusingan Awal Pertama, 36 Perlawanan
5.30 petang — 6.00 petang : Pengujian Game Field

Raptai Majlis Penutup

6.00 petang — 7.00 petang : Penyenggaraan Game Field
18 JUN 2025 (RABU)
8.00 pagi . Pendaftaran Pasukan dan Pemeriksaan Robot
8.30 pagi — 5.30 petang . Pusingan Awal Kedua, 36 Perlawanan
5.30 petang — 7.00 petang : Pengujian Game Field

Raptai Majlis Penutup

6.00 petang — 7.00 petang : Penyenggaraan Game Field

NAAYEA Mol
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HTURLCHRH PUSINGHN HKHIR

PERTANDINGAN PUSINGAN AKHIR ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
19 JUN 2025 | DEWAN SULTAN IBRAHIM
UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

19 JUN 2025 (KHAMIS)

8.00 pagi . Pendaftaran Pasukan dan Pemeriksaan Robot
9.00 pagi — 10.00 pagi . Perlawanan Peringkat Suku Akhir

10.00 pagi — 10.30 pagi . Perlawanan Peringkat Separuh Akhir

10.30 pagi — 10.45 pagi . Sesi Penentuan Peringkat Ketiga dan Keempat
10.45 pagi — 11.00 pagi . Sesi Pertandingan Akhir

11.00 pagi — 12.00 pagi . Sesi Pengiraan Markah

12.30 tengahari . Sesi Penyampaian Hadiah oleh

Encik Ahmad Rizal bin Adnan
Timbalan Ketua Pengarah Pendidikan Tinggi
(Governan dan Pembangunan)

Sesi Bergambar
Jamuan Tengah Hari

1.30 petang . Perkongsian Juara ROBOCON Malaysia 2025

Bersurai
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HTURCHRH MAILIS PENUTLUR

MAJLIS PENUTUP DAN PENYAMPAIAN HADIAH ROBOCON MALAYSIA 2025
19 JUN 2025 | DEWAN SULTAN IBRAHIM
UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

19 JUN 2025 (KHAMIS)

10.30 pagi . Ketibaan Tetamu Jemputan dan Pengurusan Universiti
10.10 pagi . Ketibaan Pengurusan KPT
10.30 pagi . Ketibaan Encik Ahmad Rizal bin Adnan

Timbalan Ketua Pengarah Pendidikan Tinggi
(Governan dan Pembangunan)

12.00 tengahari : Ucapan Aluan oleh Prof. Ts. Dr. Abdul Rasid bin Abdul Razzaq
Timbalan Naib Canselor (Hal Ehwal Pelajar & Alumni)
Menjalankan Fungsi Naib Canselor UTHM

12.15tengahari : Ucapan Perasmian Penutup serta
Sesi Penyampaian Hadiah oleh
Encik Ahmad Rizal bin Adnan
Timbalan Ketua Pengarah Pendidikan Tinggi
(Governan dan Pembangunan)

Sesi Bergambar
Jamuan Tengah Hari

1.30 petang . Perkongsian Juara ROBOCON Malaysia 2025

Bersurai

MALAYSIA 2025
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PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 -19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

ROBOCON MALAYSIA 2025 ﬁo

TEMPAT PERTAMA

RM 10,000.00
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Senarai Hadiah Pemenang

Tempat Pertama RM 10,000.00

Tempat Kedua RM 5,000.00

o Tempat Ketiga RM 3,000.00
LAl

== Tempat Keempat RM 2,000.00

X Kategori Kejuruteraan Terbaik RM 2,000.00

9 Kategori Teknologi Terbaik RM 2,000.00

b . :

tm; Kategori Reka Bentuk Terbaik RM 2,000.00
aD

;:’/ Kategori Kelestarian RM 2,000.00

A . .
g\vi Kategori Pasukan Terbaik RM 2,000.00
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Kejayaan G

MALAYSIA 2025

“Usaha Berg

o
i ewm MALAYS]

ROBOCON MALAYSIA 2025

Model Trofi Pemenang
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SENHRHI FENLHDIL

PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 -19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

Jumlah Keseluruhan 26 Orang
Industri Swasta 4 Orang
Jabatan Pembangunan Kemabhiran (Wilayah Selatan) 1 Orang
Agensi Kerajaan Persekutuan 1 Orang
Politeknik 1 Orang
Universiti Swasta 1 Orang
Kolej Komuniti (Batu Pahat & Kluang) 6 Orang
ADTEC (Batu Pahat & Tangkak) 7 Orang
Kolej Kemahiran Tinggi MARA (KKTM) Sri Gading 5 Orang
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PERTANDINGAN ROBOCON PERINGKAT KEBANGSAAN 2025
17 —-19JUN 2025 | UNIVERSITI TUN HUSSEIN ONN MALAYSIA (UTHM)

AHLI JAWATANKUASA INDUK

Penaung
NAIB CANSELOR UTHM

Penasihat
PROF. Ts. Dr. ABDUL RASID BIN ABDUL RAZZAQ

Pengarah |
PROF. Ts. Dr. ASMARASHID BIN PONNIRAN

Pengarah Il
PROF. MADYA Ts. Dr. JUMADI BIN ABDUL SUKOR

Timbalan Pengarah | (Teknikal)
PROF. MADYA Ir. Ts. Dr. MOHD RAZALI BIN MD TOMARI

Timbalan Pengarah Il (Teknikal)
PROF. MADYA Ts. Dr. NORAINI BINTI MARSI

Timbalan Pengarah | (Pengurusan Majlis)
PROF. MADYA Ir. Dr. NUR HANIS BINTI MOHAMMAD RADZI

Timbalan Pengarah Il (Pengurusan Maijlis)
PROF. MADYA Ts. Dr. NOFRIZALIDRIS BIN DARLIS

Setiausaha |
DATIN NUR FAEZAH BINTI MOHAMED NOOR

Setiausaha Il
ENCIK MOHD RAZIF BIN M. ISMAIL

NAAYEA Mol
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Pembantu Setiausaha
PUAN NORLAILAH BINTI MISWAN

Penyelaras
Dr. IKRAM SYAH BIN MOKHTAR

Bendahari |
ENCIK MOHD NORFAHMI BIN AHMADDARIRI

Bendahari Il
ENCIK DZULFITRY AMEEN BIN ISKANDAR

Urus Setia
PM. Dr. LUKMAN HANIF BIN MUHAMMAD AUDAH

PROF. MADYA Ts. Dr. MOHD NOOR BIN ABDULLAH
Dr. WAN SUHAIMIZAN BIN WAN ZAKI
ENCIK MOHAMAD REEZA BIN ABD PATAH
ENCIK MOHD FAISALLUDDIN BIN ABDUL AZIZ
ENCIK HASHIM BIN HAMDAN
ENCIK HIRMAN BIN MOHAMAD
PUAN NURULNADIA BINTI GHADZALI
PUAN NUR FARAHANA BINTI AZMAN
PUAN RUSNANI BINTI SAJI
CIK NUR SHAHILA BINTI SALIM
ENCIK ASYRAF BIN RADZWAN (URUS SETIA JPT(BHEP))
ENCIK MAAGIENDRAN A/L RAJASINGAM (URUS SETIA JPT(BHEP))
PUAN NUR AZREEN BINTI HAMIDI (URUS SETIA JPT(BHEP))
PUAN NUR MARWANI BINTI MOHD NOOR (URUS SETIA JPT(BHEP))
PUAN NORSURAYA BINTI MAT AYUB (URUS SETIA JPT(BHEP))
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JAWATANKUASA PELAKSANA

AHLI JAWATANKUASA PERATURAN PERTANDINGAN

PROF. MADYA Ir. Dr. CHIA KIM SENG (KETUA) — FKEE

Ts. MOHAMAD FAUZI BIN ZAKARIA (PEN. KETUA) - FKEE
Ts. Dr. MOHAMMAD AFIF BIN AYOB - FKEE

Dr. RAFIDAH BINTI NGADENGON @ NGADUNGON - FKEE
ENCIK HAZWAJ BIN MHD POAD - FPTV

PROF. MADYA Dr. JAMALUDIN BIN JALANI - FKEE

PROF. MADYA Ir. Dr. TEE KIAN SEK — FKEE

Dr. ROHAIDA BINTI MAT AKIR — FKEE

ENCIK ROSLEY BIN SAWARNO - FKEE

‘IO ENCIK MD HAPIC BIN MOHAMAD - FKEE

11. ENCIK ASYRAF BIN RADZWAN - JPT(BHEP)

12. ENCIK MUHAMMAD NAFI' REZANI BIN TAHRIR — JPT(BHEP)

©® NG~ WO~

el

AHLI JAWATANKUASA PENYERTAAN, PENDAFTARAN DAN KOORDINASI PROGRAM

PROF. MADYA Ir. Ts. Dr. MOHD RAZALI BIN MD TOMARI (KETUA) — FKEE
DATIN NUR FAEZAH BINTI MOHAMED NOOR - FKEE

ENCIK DZULFITRY AMEEN BIN ISKANDAR — FKEE

PROF. MADYA Ir. Dr. AUDREY HUONG KAH CHING — FKEE

PROF. MADYA Dr. ZUHAIRIAH BINTI ZAINAL ABIDIN - FKEE

Dr. WAN MAHANI HAFIZAH BINTI WAN MAHMUD - FKEE

Dr. MOHAMED NAJIB BIN RIBUAN — FKEE

PROF. MADYA Ir. Dr. NABILAH BINTI IBRAHIM — FKEE

©® NG~ WD =

AHLI JAWATANKUASA PENJURIAN, PEMARKAHAN & PENGURUSAN LIGA

Ir. Ts. Dr. AMIRUL SYAFIQ BIN SADUN (KETUA) - FTK
PROF. MADYA Dr. NOR SHAHIDA BINTI MOHD SHAH - FTK
Dr. NOOR KAMALIA BINTI ABD HAMED - FTK

Ts. MOHD FADLY BIN ABD RAZAK - FTK

Dr. NOR ANIJA BINTI JALALUDIN - FTK

ENCIK OMAR BIN ABU HASSAN - FTK

Ts. Dr. HAIRULAZWAN BIN HASHIM - FTK

Dr. HASLIZA BINTI HASSAN - FTK

© No gD~

BLAYSIA 2025 MADANI

ﬂSEﬂn MALAYSIA ol 5(::':

JJ{HI'} Asta



45| ROBOCON 2025

P asogd BUKU PROGRAM

9. Ts.DR. FARAHIYAH BINTI MUSTAFA - FTK

10. Dr. NOR AIRA BINTI ZAMBRI - FTK

11. Dr. AZUWIEN AIDA BINTI BOHARI - FTK

12. ENCIK MOHD RAMINHIZAD BIN ABD RAZAMAN - FKMP

13. ENCIK MASLAN BIN AHMAD - FKEE

14. ENCIK ASYRAF BIN RADZWAN - JPT(BHEP)

15. ENCIK MUHAMMAD NAFI’ REZANI BIN TAHRIR — JPT(BHEP)

AHLI JAWATANKUASA PERTANDINGAN DAN PIT AREA

Ts. Dr. MOHAMMAD AFIF BIN AYOB (KETUA) - FKEE

ENCIK OMAR BIN ABU HASSAN - FTK

Ts. MUHAMMAD SHUKRI BIN AHMAD - PPD

Ts. TENGKU NADZLIN BIN TENGKU IBRAHIM - PPD

Ts. AHMAD ALABQARI BIN MA'RADZI - PPD

Dr. FAHMIRUDDIN BIN ESA - FAST

PROF. MADYA Ir. Dr. HERDAWATIE BINTI ABDUL KADIR - FKEE
PUAN NURUL NUR FARHANA BINTI YAHYA - JPT(BHEP)

CIK SAIDATUL NAJWA BINTI ABDUL HALIM - JPT (BHEP)

WO NGA~LON =

AHLI JAWATANKUASA ANUGERAH & PENERBITAN

PROF. MADYA Dr. AKMAL NIZAM BIN MOHAMMED (KETUA) - FKMP
Dr. NOOR AZIZI BIN MARDI - FKEE

Ts. MOHAMAD FAUZI BIN ZAKARIA - FKEE

PROF. MADYA Ir. Dr. SITI ZARINA BINTI MOHD MUJI - FKEE

Dr. JABBAR AL — FATTAH BIN YAHAYA - FKEE

aprwnNn =

AHLI JAWATANKUASA TEKNIKAL, LOGISTIK DAN PENGANGKUTAN

Ts. MOHD ZAMRI BIN EMRIN (KETUA) — PPP
ENCIK HAIRUL NIZAT BIN SIBAN (TIMBALAN KETUA) - PPP

AJK KECIL TEKNIKAL & PERSIAPAN DARI UNIT AWAM

ENCIK MOHAMAD ZAKI BIN LOKEMAN - PPP

PUAN NOR ASMAH BINTI MATORI — PPP

ENCIK MUHAMMAD FADHLI BIN ABDUL SAMAD - PPP
Tc. AMRAN BIN ABD RAHMAN - PPP

ENCIK AHMAD AZHAR BIN HAMDAN - PPP

ENCIK MOHAMED HAIKAL BIN MOHAMAD - PPP
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ENCIK MOHAMAD SYAHMI BIN MOHAMAD NASIR - PPP

AJK KECIL TEKNIKAL DAN PERSIAPAN

ENCIK MOHAMMAD HARMI BIN BOSROH - PPP
ENCIK MOHAMAD HELMEY BIN SAMAT - PPP
ENCIK RAMLI BIN SAHID - PPP

ENCIK MOHD YUSRI BIN ABD GANI - PPP
ENCIK MOHAMAD ZAKEE BIN MASURI - PPP
ENCIK MOHD NAZRY BIN AZMAN - PPP

ENCIK MOHD IZZAT |ZZUDDIN BIN JASNI — PPP
ENCIK IRWAN BIN MOHD SHAFIE — PPP

ENCIK ISLAHUDDIN BIN ITHNIN - PPP

ENCIK AHMAD FAIZAL BIN ABU BAKAR - PPP
ENCIK AZMIL BIN MD. TAHIR — PPP

ENCIK MUHAMAD AZRAIE BIN MOHD SALLEH - PPP
ENCIK ADNAN BIN MUSA - PPP

JAWATANKUASA PERSIAPAN DAN KELENGKAPAN
JAWATANKUASA TEKNIKAL PENGANGKUTAN

PUAN NURUL AMIRA BINTI NORDIN - BPF

HJ. ZAINUDIN BIN MOHD NOH - BPF

ENCIK INDRA SHAHRIL BIN OMAR - BPF
ENCIK NORAZNI BIN AMAN - BPF

ENCIK NORAZMI BIN ERASOT - BPF

ENCIK MOHD. HAMIDI BIN MAHADI - BPF
ENCIK SAHRI BIN REBOT — BPF

ENCIK ERWAN BIN ALI - BPF

ENCIK MOHD FAIZ BIN JASMI - BPF

ENCIK MOHD ZAWAWI BIN CHE AMIN - BPF
ENCIK SHAMSUDDIN BIN AHMAD - BPF

ENCIK SHAMSUL BIN TALIP@HJ. BAKRI - BPF
ENCIK HAMIZOON BIN HAMEED - BPF

ENCIK NORIZAM BIN RAMLI - BPF

ENCIK HAIRUDIN BIN MESNAN - BPF

ENCIK MOHD KHALIL BIN HASSAN - BPF
ENCIK MOHD SHARUL BIN SAHAD - BPF

ENCIK MOHD FAIRUS BIN MAKROP - BPF
ENCIK MOHD SHAHIR BIN MOHAMAD ISMON - BPF
ENCIK ASHRUL AFFENDY BIN ABDULLAH - BPF
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HJ. ZAINUDIN BIN MOHD NOH - BPF

ENCIK MOHD HIRMAN BIN AZIZ - BPF

Tc. MUHAMAD FAIZ BIN OMAR - BPF

PUAN NURULHUDA BINTI ABDUL RAHMAN - BPF
ENCIK MOHD AZLAN BIN JEMAIN - BPF

ENCIK MOHD SHUKRI BIN AWANG - BPF

ENCIK OSMAN BIN A. KADIR - BPF

ENCIK MD ZAINORIN BIN KASRON - BPF

ENCIK MUHAMMAD SYAFIQ FAKHRI BIN AB SAMAT - BPF
ENCIK AZMI BIN MESMAN - BPF

ENCIK KANCHANA TRIO BIN ABDUL SHUKOR - BPF
ENCIK JUFRI BIN HATMAN - BPF

ENCIK NOORASHID BIN MAHAD - BPF

ENCIK ROSLIZAN BIN ROSMANUN - BPF

ENCIK RUSMIN BIN MD YUSOF - BPF

ENCIK MOHD YAZID BIN MD. YASIN - BPF

ENCIK MUHAMAD AZMI BIN AHMAD - BPF
ENCIK MUHAMAD AZLI BIN MOHID - BPF

ENCIK MOHAMAD AZROUL BIN MASTOR - BPF
ENCIK MOHD HISHAM BIN MASURI - BPF

ENCIK ZAINUDIN BIN ASEMUNI - BPF

ENCIK RAIHAN BIN MARIMON - BPF

ENCIK DAHRI BIN SAHRAN - BPF

ENCIK KHAIRUDDIN BIN ALIAS - PHEP

ENCIK MOHD RAZLAN BIN KARIM - PHEP

ENCIK MUHAMAD UZMA BIN RADZI - PHEP

AHLI JAWATANKUASA PENAJAAN

©No g~ =
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PROF. MADYA Ts. Dr. FARIDAH BINTI KORMIN (KETUA) - ICRC

PROF. MADYA Ir. Ts. Dr. MUHAMMAD SAUFI BIN KAMARUDIN - PKKA
Ts. Dr. KHALID BIN ISA - PBP

PROF. MADYA Dr. ABU UBAIDAH BIN SHAMSUDIN - ICRC

PROF. MADYA Ir. Ts. Dr. FAISAL BIN SHEIKH KHALID - ICRC

ENCIK LUTFI BIN JAES - ICRC

ENCIK MOHD ZUKHAIRI BIN HUSIN - ICRC

ENCIK MOHD FAISHAL BIN YATNI - ICRC

ENCIK MOHAMAD YUSRIZAN BIN HARUN - ICRC

. PUAN LILYANNA BINTI JAMARI - ICRC

. CIK ANIS AINAA BINTI MOHAMAD RASHID - ICRC

. CIK SOFIA ILYANA BINTI MOHD BAHROM - ICRC

. Ts. Dr. MOHD SYAFIQ SYAZWAN BIN MUSTAFA - FTK

@% ASE

Q‘@ MALAYSIA 2025
LT R0 STy

MALAYSIA
MADANI

Visil E'i
N{ala}(iska_-.

,:,r’_['f.j_l'}' Asia



48| ROBOCON 2025

P asogd BUKU PROGRAM

14. PUAN RAHMAH BINTI MAHMUDIN - FTK

15. PROF. MADYA Sr. Ts. Dr. MOHAMMAD ASHRAF BIN ABDUL RAHMAN - FTK
16. Dr. RADEN MOHD FARHAN HELMY BIN RADEN ISMAIL - FPTV

17. PROF. MADYA Dr. SITI SARAH BINTI OMAR - FPTP

18. Dr. HISYAM BIN ABDUL RAHMAN - FKEE

19. Dr. NORFANIZA BINTI MOKHTAR - FKAAB

20. Dr. MOHD HAFIZAL BIN HANIPAH - FKAAB

21. PUAN NORLIAH BINTI YAAKUB - PUU

22. ENCIK ISMAIL BIN HARON - PB

23.Ir. Dr. NOORHAMIZAH BINTI MOHAMED NASIR - FKEE

24. PROF. MADYA Dr. NABIHAH @ NORNABIHAH BINTI AHMAD - FKEE

AHLI JAWATANKUASA PENJANAAN

1. PROF. MADYA Sr. Ts. Dr. NAZIRAH BINTI MOHAMAD ABD. (KETUA) - FAST
2. Dr. MOHD AKMAL BIN ROHIAT - FPTV

3. PROF. MADYA Dr. MAISARA BINTI OTHMAN - PTU/FKEE

4. Dr. RIYAZ AHMAD BIN MOHAMED ALI - PTU/FKEE

5. CIK NURLIA ASYIKIN BINTI ARBAI - PTU

6. NUR'AIN RAUDAH BINTI MOHD AZAHARI - PTU

7. ENCIK JEFRI BIN AHMAD - PTU

8. CIKROHANA BINTI DOLLAH - BizDeC

9. PUAN FARHAWAHIDAH BINTI AHMAD PUAD - BizDeC

10. PUAN SITI JAMILAH BINTI ALI - BizDec

AHLI JAWATANKUASA PENGINAPAN

PROF MADYA Ts. Dr. MOHD HALIM IRWAN BIN IBRAHIM (KETUA) - K.K. PRP
ENCIK FAKARUL HAKIM BIN MOHD HANIZAM - PRP

CIK YAZILAH BINTI MD YAZIR - PRP

ENCIK HAIZAL BIN AHMAD @ MOHAMAD - PRP

PUAN SUHAILAH BINTI MUHAMMAD PHILIP (KETUA) - PENGINAPAN LUAR PHEP
PUAN NOR SYAFIDA BINTI MOHAMAD NASRARDIN - PHEP

ENCIK MUHAIMIN BIN ABD AZIZ - PHEP

ENCIK MALEK BIN HISYAM - PHEP

PUAN RUSNANI BINTI SAJI - FKEE

WO Nog A~ =

AHLI JAWATANKUASA JAMUAN

1. Dr. ASPALAILA BINTI ABDULLAH (KETUA) - PCU
2. PUAN MISYARINA AZIRA BINTI JUM'AT - PCU
3. PUAN NOR AZREEN BINTI SA'AUDI - PCU
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PUAN NUR AMIRAH LIYANA BINTI MOHD LAZIM - PCU

ENCIK SYAHRUL NIZAM BIN LUKMAN - PCU

ENCIK MUHAMMAD KHAIRULLAH BIN MOHD SHAARI - PCU
ENCIK MUHAMMAD AFIQ SYAZWAN BIN LUKMANULHAKIM - PCU
ENCIK MOHD TASLIM BIN PARNI - PCU

PUAN HJH. NAFISAH BINTI HAMZAH - PUU

10. PUAN NUR AZREEN BINTI HAMIDI - JPT(BHEP)
11. PUAN HJH. NUR MARWANI BINTI MOHD NOOR - JPT(BHEP)

AHLI JAWATANKUASA KESELAMATAN

©No g~ =

el

SUPT/PB MUHAMMAD KHAIR BIN MAHMOOD DEAN (KETUA) - APSeM
ENCIK FAKHRUL ANNUAR BIN MOHAMED SHUKRI - APSeM

ENCIK MOHAMAD RAZID BIN KASAOK - APSeM

SJN/PB DATU YASIRUDDIN BIN DATU ALAWIDDIN - APSeM

ENCIK MOHD YAZDI BIN YACUB - APSeM

KONST/PB MOHAMAD SYAFAAT BIN MOHD SAID - APSeM

ENCIK MOHD FADZIL BIN SANIMPAN - APSeM

ENCIK MOHD HAIDZIR FAIZI BIN RAHMAT - APSeM

ENCIK MOHAMAD FIRDAUS BIN HUSIN - APSeM

10 ENCIK MOHD SYAHIFUDIN BIN MUSTAFFA - APSeM
11. ENCIK MOHD AZLAN BIN NORMAN - APSeM
12. PUAN NOOR HANIZA BINTI KASSIM @ KASIM - APSeM

AHLI JAWATANKUASA KESIHATAN

WO NoTO~ODN =

Dr. ARBA’AH BINTI SALIM (KETUA) - PKU

ENCIK SARIF BIN AMIN (PENOLONG KETUA) - PKU
Dr. UZAIR IDZWAN ZAIN MOHD ZAIN - PKU

ENCIK MOHAMMAD SHAHRIL BIN JAMIAN - PKU
PUAN NORAFIFA BINTI AZHAR - PKU

PUAN HARTINI BINTI SHAFII - PKU

PUAN YUHANA BINTI JAMIAN - PKU

ENCIK JAMALUDIN BIN MOHD ELMI - PKU

ENCIK MOHD AIDIL BIN HAMIDON - PKU

AHLI JAWATANKUASA JEMPUTAN, SAMBUTAN, PROTOKOL DAN MEDIA

N -

PROF. Ts. Dr. ELMY JOHANA BINTI MOHAMAD (KETUA) - PPKK
ENCIK MOHD IZAR BIN MUSTARI - PPKK

ENCIK KAMARUL NIZAM BIN ANIS - PPKK

ENCIK JAAFAR BIN MUHAMMAD - PPKK

NASEAN
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5. PUAN NORZILA BINTI ROSLIN - PPKK

6. PUAN SURIAYATI BINTI BAHAROM - PPKK

7. ENCIK MUHAMMAD NAZMI BIN SATARI - PPKK

8. ENCIK SHARUL BIN AHMAD - PPKK

9. ENCIK MOHD FAIZ BIN ABD RAZAK - PPKK

10. PUAN NURUL IZZAH BINTI MOHD ISHAK - PPKK

11. ENCIK MUHAMMAD NURHISYAM BIN MD RAMLI - PPKK
12. ENCIK AZRI NOOR BIN MOHD ARIF - KPT (BKP)

13. PUAN SHARINA FAIZAH BINTI MD SHAH - KPT (BKP)
14. ENCIK MOHD YAZID BIN GHAZALI - KPT (BKP)

15. ENCIK KALIYAPAN A/L RAJAKUMARAN - JPT(BHEP)
16. ENCIK MAAGIENDRAN A/L RAJASINGAM - JPT(BHEP)
17. PUAN NUR MARWANI BINTI MOHD NOOR - JPT(BHEP)
18. PUAN NORSURAYA BINTI MAT AYUB — JPT(BHEP)

AHLI JAWATANKUASA RAKAMAN DAN PENYIARAN

PROF. MADYA Dr. D’'ORIA ISLAMIAH BT ROSLI (KETUA) - CVL
Ts. HAZLI BIN ROSLAN - CVL

ENCIK HEMMY ABD JALAL - CVL

ENCIK KHAIRUL BIN NANI - CVL

ENCIK MUHAMMAD SAIFULLAH BIN MOHAMED NOR - CVL
ENCIK NAZAR BIN MOHD SALEH - CVL

Tc. MOHD SHAFIEE BIN ABD HADI - CVL

ENCIK SAHARANI BIN HARON - CVL

©® NG~ =

AHLI JAWATANKUASA TEKS UCAPAN & PENGACARA MAJLIS

Dr. NURHAFIZAH BT HAMZAH (KETUA) - PENERBIT
ENCIK MOHAMAD ZAMIRULARIF BIN TABRI - PENERBIT
PUAN AIDA MARYANI BINTI ABD WAHAB - PENERBIT
PROF. MADYA Dr. SHAHARIL MOHD SHAH - FKEE
ENCIK ISMADE BIN NIAM- FTK

PROF. MADYA Dr. JAMALUDIN BIN JALANI - FKEE
ENCIK RAZIF BIN KADIMON - PRP

PUAN ROZANA BINTI MOHD JALIL - PKU

9. PUAN NUR HAYUNA BINTI ABD KARIM - JPT(BHEP)
10. PUAN NORULAZMAWATI BINTI ISMAIL - JPT(BHEP)
11. PUAN NORSURAYA BINTI MAT AYUB — JPT(BHEP)

NSO~ =

AHLI JAWATANKUASA HADIAH, SIJIL & CENDERAMATA

1. PUAN NOR SUHAILAH BINTI MOHAMAD (KETUA) - PSM
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ENCIK MUHAMMAD TARMIZI BIN SOLEH - PSM
PUAN SITI KHAJAR BINTI HJ MD SOM - PSM

ENCIK AHMAD MUAZ SAFUAN BIN MOHD ALI - PSM
PUAN NORHAYATI BT MOHAMAD - PSM

PUAN NORHANIM BINTI ISMAIL - PSM

PUAN EZNURAINI BINTI MINAN - PSM

PUAN HAFIZAH BINTI HAMSIN - PPO

ENCIK MOHD ARIF BIN HASHIM - PSM

O ooNoOGA~ WD

AHLI JAWATANKUASA TUGAS-TUGAS KHAS

ENCIK MUHAMMAD RADZI BIN KAMARUDDIN (KETUA) - FAST
ENCIK MOHD AZRAI BIN KAMISAN - FSKTM

ENCIK MUHAMMAD IEZAL BIN ABDUL GANI - PNCSK

ENCIK ASYRAF BIN RADZWAN - JPT(BHEP)

ENCIK MAAGIENDRAN A/L RAJASINGAM - JPT(BHEP)

arwh =

AHLI JAWATANKUASA MULTIMEDIA

1. ENCIK LOKMAN HAKIM BIN JAMIL (KETUA) - PPKK
2. ENCIK MOHD IQBAL BIN ZAINAL ABIDIN - PPKK

AHLI JAWATANKUASA WEBSITE DAN MEDIA SOSIAL

Ts. MUHAMAD RAIS BIN ABD HALIM (KETUA) - PTM
ENCIK SAIFUL ZAREE BIN JOHAR - PTM

ENCIK MOHD HAZMI BIN KASMIN - PTM

Dr. SITTHAJAR AMINAH BINTI ALI - FKEE

ENCIK M NAZERI BIN SARMIJAN - FKEE

ENCIK MOHAMAD HAFIZI BIN ROSLI - KPT (UKK)
PUAN EPARIZAN BINTI MANSOR - KPT (UKK)
ENCIK ZAIRUL AZWAN BIN ZAINAL - KPT (UKK)

©No g~ =

AHLI JAWATANKUASA SEKRETARIAT PELAJAR

1. Dr. ELFARIZANIS BINTI BAHARUDIN - FKEE
2. SAUDARA MUHAMMAD IZZUDIN BIN NOOR AZLAN - PELAJAR
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